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ECNOLOGIA DEL AGUA

Actuador Eléctrico
Multivueltas

Modelos: AUMANORM / AUMAMATIC
SA 07.1-16.1; 10 - 1000 Nm
SAR 07.1-16.1; 15-400 Nm

Con los requerimientos actuales de automatizacion, cada dia se
requiere automatizar una mayor cantidad de véalvulas, para esta
creciente demanda la solucion la provee el actuador AUMA que
esta disefiado bajo las mas estrictas hormas europeas, para actuar
en cualquier tipo de valvula con un eje de cierre con movimiento
angular, de una o mas vueltas en operacion.

Posee numerosas caracteristicas de seguridad que protegen las
valvulas ante sobreesfuerzos o bloqueos por obstruccion,
sobrepresion, etc.

El sistema AUMA, esta disefiado de acuerdo a la norma ISO 5210, un actuador multivueltas, es aquel que permite
transmitir a la valvula un determinado torque por a lo menos una revolucion completa. La linea de actuadores AUMA
del rango SA/SAR producen torques de salida de entre 10 y 1000 Nm. (SA: Servicio ON/OFF; SAR: Servicio de
Regulacion).

Diferentes tipos de actuadores en conformidad con ISO 5210 o DIN 3210 se encuentran disponibles por parte de
Fabrica para ser adaptados a distintos tipos de valvulas.

 Seguridad ante cualquier eventualidad en la operacion.

* Ajuste preciso del cierre y la apertura.

* F&cil escalamiento a sistemas mas completos y complejos.

* Mltiples aplicaciones Industriales y de control.

* Universalidad de instalacion virtualmente sobre cualquier valvula.
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Tipo Torque Torque | Velocidad | Velocidad Potencia Potencia Flange de montaje
(SA) (SAR) (SA) (SAR) eléctrica max. | eléctrica max. (SA)

SA /| SAR Nm Nm rpm@50Hz | rpm@50Hz (SA) Kw (SAR) Kw 1ISO 5210/ DIN 3210
07.1 10-30 15 4-180 4-45 0,37 0,18 FO7 /F10/ GO
07.5 20 - 60 30 4 -180 4-45 0,75 1,37 FO7/F10/G1
10.1 40 - 120 60 4-180 4-45 15 0,75 F10/G2
14.1 100 - 250 120 4 -180 4-45 3,0 1,5 F14/G1/2
14.5 200 - 500 200 4-180 4-45 3,0 3,0 F14/G1/3
16.1 [400 - 1000 400 4-180 4-45 3,0 5,5 F16/G3

« Indicador de posicion mecanico.
« Indicador de posicion potenciométrico de precision.
« Transductor de posicién electrénico con salida 4-20 mA.

» Swtiches adicionales para fin de carrera.

* Calentador automético anticondensacion interna.

» Reduccién de engranaje adicional para accion menor a 360°.
» Cabezal AUMAMATIC.

« Finales de carrera DUO (Carreras intermedias).

* Microswitch TANDEM.
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El sistema AUMAMATIC se monta sobre la base AUMANORM y permite variadas opciones para dar
flexibilidad méxima en un solo contenedor.

Ademas dentro de este cabezal se proveen todas las caracteristicas de seguridad y confiabilidad
estandares de AUMA.

» Actuador AUMA-MATIC con base actuador AUMA NORM con alimentacion trifasica de 380 Volts a 50 Hz.
* Proteccion clase F.

* Motor jaula de ardilla trifasico de servicio S4-S5 25 % - 1200 partidas/hora
« 4 limitadores de carrera (2 de apertura y 2 de cierre).

« 2 limitadores de par ( 1 aperturay 1 de cierre ).

» Termoswitch de proteccion en el motor.

 Seguridad segun IP 68.

« Volante para intervencién de emergencia.

« Indicador mecénico de posicion.

« Controles programables AUMA-MATIC incorporados sobre el actuador.

« Contactores de inversion de marcha incorporados.

* Fuente de alimentacion a 24 Volt DC incorporada.

« Panel de l6gica programable incorporada.

« Calefactor anticondensacion.
» Selectores para control LOCAL-OFF-REMOTE y botoneras para ABRIR-STOP-CERRAR en control local.
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SISTEMA AUMAMATIC
CON POSICIONADOR

Se puede usar la placa de posicionador en vez de la placa de interface. Este médulo
recibe una sefial de consigna de 4-20 mA'y el posicionador genera la sefial de control
del motor dependiendo de la diferencia de la sefial de consigna y la sefal obtenida

En lugar de contactores-inversores se puede utilizar una unidad de estado sélido
(tyristor) en el AUMAMATIC. La conmutacion se realiza sin contactos méviles, por
lo que no hay desgaste incluso con altas frecuencias de conmutacion. Ademas provee

Para aumentar el tiempo de maniobra de la valvula, tanto total como parcial, se utiliza
este temporizador, que reemplaza la placa de interface, el tiempo de marcha y de
pausa se pueden determinar independientemente en las direcciones ABRIR o
CERRAR. El inicio y el fin de servicio se pueden determinar mediante finales de

La Tarjeta PROFIBUS ® se hace posible la conexion de AUMAMATIC y otros
dispositivos en una sistema Process Field Bus, segun la norma DIN 19 245, para

mayor referirse a la informacion técnica especifica.





