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Actuador Eléctrico

Modelo: AVAT

En muy pocas ocasiones podemos encontrar en un producto, las

caracteristicas que realmente nos gustarian.

Los actuadores GREATORK modelo AVAT puede se configurado |

sin necesidad de remover su cubierta a traves de la herramienta | : \m
de ajuste infrarojo suministrada, se puede accesar a los / @ N\
procedimientos de ajustes, ajuste del valor de torque, limite de B - _
posicion y otras funciones de control e indicacion, incluso en 1
circunstancia de riesgo. el actuador permite la puesta en marcha R
y ajustes sin importar si el suministro de energia del actuador este _ - S
en estado ON o en el estado OFF. = i

- Rango de Torque 125 Nm a 2000 Nm.

- Rueda para operacion manual.

- Rango un cuarto de vuelta, angulo de viaje 90° +/- 5°.

- Motor electrico de ciclo de trabajo de tiempo corto, S2-15min, opcional S4-50%.

- Temperatura de trabajo standar -30° C a 70° C, proteccion IP67.

- El menu de ayuda puede diagnosticar el status del sistema de control, valvula y actuador.

- Seguridad ante cualquier eventualidad en la operacién.

- Ajuste preciso del cierre y la apertura.

- Facil escalamiento a sistemas mas completos y complejos.
- Mdltiples aplicaciones Industriales y de control.
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AVAT cuarto de vuelta ON OFF

Steam Dia. 97°
Voltaje |Frecuencia| _. Torque Peso
Modelo | Flange (mm] V) (Hz) Tiempo de
Z i
Key Square Operacion (3) M Fi-Ibf | KG Lbs
AVATO1 F07 23 19 380 50/60 18-20 125 90 24 53
220 50/60 12-15 100 75 24 53
FO7 28 19 -
AVATO2 380 50/60 18- 20 250 185 24 53
F10 42 27 220 50/60 16- 18 200 | 150 | 24 | s3
AVATO3 F10 42 27 380 50/60 26- 30 500 370 24 53
220 50/60 25-29 400 295 35 77
F12 50 32 -
AVATO4 i - . 380 50/60 38-40 1000 740 35 77
220 50/60 42 - 48 200 590 35 77
F12 50 32 -
AVATOS i - . 380 50/60 46 - 50 1500 1105 35 77
220 50/60 46- 52 1200 885 35 77
AVATOG F14 60 36 380 50/60 58-60 2000 1475 35 77
220 50/60 58-62 1600 1180 35 T7
AVATM cuarto de vuelta Modulante
Steam Dia. : : 90°
Voltaje |Frecuencia . Torgue Peso
Modelo | Flange {mm) V) (Hz) Tiempo de
Key Sguare Operacion (3)| Nm Ft-Ibf | KG Lbs
Q AVATMOL F07 - 19 380 50,60 18 -20 125 50 24 53
220 50/60 12-15 100 75 24 53
AVATMOZ2 £07 28 19 380 50,60 18- 20 215 160 24 53
42 27 220 50/60 16- 18 150 110 24 53
AVATMOS 10 12 27 380 50/60 26- 30 300 220 24 53
220 50/60 25-29 200 150 35 77
AVATMOA F12 50 32 380 50,60 358-40 F00 515 35 77
F14 60 36 220 50/60 42 - 48 600 440 35 77
AVATMOS F12 50 32 380 50,60 46 - 50 1100 810 35 77
F14 60 36 220 50/60 46- 52 1000 740 35 77
380 50,60 58- 00 1500 1110 35 77
AVATMOG Fl4 a0 36
220 50,60 58-p82 1300 960 35 77
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Maote: Internal power supply voltageis 24VDC.
When the external control voltage is 20-60V DC/AC, thecommon temm inal is 36
When the external control voltage is 20-120V DCYAC, the commonterminalis 40,
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feedback output

When actuator is in local control, 42, 43
terminals are closed if electricity loss happens
orany alarmsignal appears.
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alarm, 42,43 will open.
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MNote: Analogue input signal
can be 4~ 20mA, 0~ 20Ma,
0~35V, 0~10V. The defaunlt is
4~ 20mA. Please refer to
instruction if changes are
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AVAT range and AVATMO01/02/03 each part and name

AVAT range and AVATMO1/02/03 actuator dimensions

308 110 158 210
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AVAT range and AVATMO04/05/06 each part and name

Electrlc room Gear kbox Termial compartment Cable In Display Hand operatlon
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